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Le territoire de ViaMéca : 
Les Régions Auvergne-Rhône-Alpes et Nouvelle-
Aquitaine.

 Plus de 40 % des effectifs de la mécanique en 
France.

Vocation : « Acteurs majeurs du dispositif d’innovation français, présents dans un grand 
nombre de secteurs économiques, les pôles de compétitivité sont des associations qui 
réunissent localement des entreprises innovantes de toute taille et des acteurs de la 
formation et de la recherche, autour de projets collaboratifs, en s’appuyant sur les atouts et 
les savoir-faire présents dans les territoires. » 9 janvier 2013 - Conseil des ministres
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ViaMéca est un pôle dédié à la

Conception, production et intégration de systèmes 
mécaniques intelligents*.

pour

La performance des Systèmes Productifs :
- Industrie du futur
- Agro-systèmes
- Systèmes de transport
- Construction, bâtiment
- …

* systèmes mécaniques intelligents sous forme de Systèmes 
Produit Service fonctionnels : « solutions globales 
fonctionnelles »



SRP (Systèmes Robotiques et Productifs)

SRP
IPS (Ingénierie et Procédés des Surfaces)

IPS

Feuille de route thématique 
III.2 (2017-2018)



Caractérisation des surfaces 
Interactions milieu / surface / matière
Ingénierie et procédés

Conception optimale et fiable vis-à-vis de l’usage
Systèmes robotiques intégrés (de production, mobile…)
Intégration du digital pour les équipements de production 
Performance des systèmes productifs

Ingénierie centrée usages et fonctionnalités
Transformation de l’entreprise industrielle
Trajectoire de l’entreprise sur les chaines de valeur.

SRP

IPS

Feuille de route thématique 
III.2 (2017-2018)

Procédés additifs
Procédés soustractifs
Procédés de transformation
Procédés d'assemblage et de désassemblage multimatériaux
Hybridation des procédés  et conception optimisée



Phase III : Orientation marchés
Vers l’offre globale

Marchés cibles demandeurs de solutions globales fonctionnelles :

réponse par l’offre PSS (système produit-service)



fin 2016 : 60/200 projets notifiés sur les 
domaines* de l’industrie du futur (*cf roadmap 
EFFRA)

Pour consulter le détail des projets 
Industrie du futur, retrouver nous sur 
Catalogue.viameca.fr
en utilisant les mots clés « industrie du futur »



Chaine de valeur
robotique manufacturière
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Base méca : bras, 
préhenseur…

Intelligence et 
périphériques

Le rôle clé des intégrateurs
dans les chaines de valeur
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CleanRobot

Résumé :

Développement d’une Cellule de LavagE industriel
AutoNome Robotisée pour le nettoyage des surfaces
complexes en milieu agroalimentaire.

Budget : 2600 k€
Montant d’aide 
obtenue: 983 k€

FUI 17 2014-2016

Porteurs :

Partenaires R&D :

Partenaires PME :

Partenaires Groupes :



ROMAPE

Résumé :

Développement de systèmes robotisés permettant
le traitement de surfaces de très grandes dimensions
au moyen de Robots Mobiles Autonomes dans un
environnement difficile (maritime, tout temps)

Budget : 3200 k€

Montant d’aide 

obtenue: 1141 k€

FUI 17 2014-2016

Porteurs :

Partenaires R&D :

Partenaires PME :

Partenaires Groupes :



Partenaires R&D :

Partenaires PME :

Partenaires Groupes :
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Objectives :

Develop auto-adaptative robotic

systems for PICKING/KITTING

applications in ultra-flexible 

context (automotive mass 

personalization)

PIKAFlex
PIcking Kitting Automatisés FLEXibles

Budget : 2 678 k€
Montant d’aide 
obtenue: 1 253 k€

FUI 21 2016-2019
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IN-TENS
INTÉGRATEUR TECHNOLOGIQUE ET ÉCONOMIQUE

Consortium



Qui sommes 
nous ?



Nos 
compétences

• Intégrateur de l’usine du futur, des process de
demain, systèmes intelligents dans le domaine des
procédés avancés et de la robotique

• Offreur de compétences pluridisciplinaires

Ingénierie mécanique & 
mécatronique

Simulation numérique

Simulation de flux

Simulation de process/ergonomie

Gestion des risques

Robotique mobile

Identification automatique et 
traçabilité

Objets connectés D
ÉV
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P
P
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Conception, 
prototypage et 
développement 
jusqu’à la 
certification, de 
systèmes 
complexes et 
flexibles

IN
D
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Développement 
de solutions aux 
problématiques 
industrielles 
complexes par 
valorisation et 
industrialisation 
des innovations 



Nos savoirs-faire

De l’intégration système au système produit service

Intégrateur :

- Technologique

- Économique

- Des usages

• PERCEVOIR

• Capteurs robustes

• Redondance, fusion capteur

• Calcul intégré ou déporté

• INTERPRÉTER

• Calcul temps réel

• Intelligence distribuée, 
collective

• Deep learning, 
autoaprentissage

• Interactions (autres robots, 
humain, envrt)

• Fonctionnel sûr, sureté

• AGIR

• Actionneurs (préhension…)

• Robustesse

• Commande référencée 
capteur

• Commande agile

• Sureté (traversabilité, 
cybersécurité…)

TECHNOLOGIQUE

• Conception optimale

• Modèle économique : vente 
du produit ou de son usage 
(économie de la fonctionnalité) 
?

• Service ajouté

• Full service ?

ECONOMIQUE

• Compréhension des usages

• Acceptabilité de la solution 
(ergonomique, psychologique, 
sociétale…)

• Modélisation, protypage 
virtuel

USAGES



Nos moyens
CATIA V5

ANSYS

LABVIEW

KICAD

SOLIDWORKS

PLANT SIMULATION

PROCES SIMULATE

IMPRIMANTE 3D

Relais des 
laboratoires

Identificati
on et 

traçabilité

Robotique 
mobile

Développement et 
simulation

Ingénierie des flux

de production



Notre réseau 
d’expertise

▪ Laboratoires

• LIMOS (Mathématiques appliquées et informatique)

• INSTITUT PASCAL (Mécanique, robotique, photonique)

• IRSTEA (Robotique milieux naturels)

• LAPSCO (Psychologie)

• ACTE (Ergonomie)

• XLim \ mécatronique et robotique



Cas d’étude
BESOIN :

Plate-forme logicielle centralisée
pour supervisation temps-réel
d’une flotte d'AGV de types et
marques différents, au moyen
d'une interface de communication
unique.

OBJECTIF du DEMONSTRATEUR :

Démonstrateur bi-mode alliant la
gestion d'équipements réels sur
l’espace d’évolution associée à la
simulation d'une flotte plus
importante intégrant aussi les
données instantanées des AGV
réels.

Innovation

•Management d’une flotte d'AGV compatibles ROS, une 
localisation hybride autorisant une précision de 10 cm et 
l’extension virtuelle du système par simulation
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ViaMéca

Arnaud BOCQUILLON – Responsable thématiques

Tél Portable: 06 20 05 45 77

E-mail a.bocquillon@viameca.fr

Site web : www.viameca.fr

et https://catalogue.viameca.fr/
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